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SMART ,
DATOS DE CALIBRACION

Escriba los datos de calibracion del sistema.

Numero de serie:

Modelo:

Voltaje de alimentacion: 100-240 VAC // 50/60 Hz // 12 VDC (opcional
para IP65)

Fecha de compra:

Fecha de instalacion:

Coeficientes de calibracion:

CERO:

SPAN:

Cadigo de acceso (ID) de fabrica:

Cadigo de acceso (ID) personalizado:

ATENCION
Guarde en lugar seguro este nuevo numero. Es el Gnico que le permitira

acceder a los parametros protegidos (definicion bascula, calibracién y otros)
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PRECAUCIONES DE SEGURIDAD

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, el cable de
corriente debe estar conectado a un enchufe con toma
de tierra.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Para tener una correcta conexion a tierra, la conexion de
toma a tierra debe estar conectada a la toma de tierra
general.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
ser instalado sélo por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato solo
debe ser abierto por personal cualificado.

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, desconectar el
aparato de la red eléctrica antes abrirlo.

ATENCION
La calibracion y configuracion sélo pueden ser realizadas
por personal cualificado.

ATENCION
Riesgo de incendio. Reemplace el fusible con el
recambio adecuado.

> >R B

ATENCION

Los circuitos integrados en SMART son sensibles a
descargas electroestaticas (ESD). Ponga los medios
apropiados para el transporte, almacenamiento y
manipulacion.
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Introduccién

1 Introduccién
1.1

1.1.1 Conexion célula de carga

Caracteristicas del indicador

Maxima sefal de entrada

+3 mV/V

Impedancia de entrada

200 MQ (tipico)

Resolucién interna

Convertidor AD 24 bits,16700000 cuentas
(+ 8350000)

Frecuencia de medida

50 medidas por segundo

Error de linealidad

< 0.01 % del rango de medida

Estabilidad del cero

150 nV/°C méx.

Estabilidad de la ganancia

3.5 ppm/°C max.

Voltaje de excitacion 6.1+0.5VDC
Resistencia minima del transductor 85Q (4 célulasx350Q, 8 célulasx700Q)
Resistencia maxima del transductor 1000 kQ

Longitud cable

400 m/mm?2 max. (6 hilos)
30 m/mm? max. (4 hilos)

Maxima tension de entrada

+12V

1.1.2 Interfase al operario
Display principal 7 digitos LED 20 mm
Teclado Teclado de 6 teclas
1.1.3 Comunicaciones serie
Port Tx/Rx: RS-232C bidirecional
Opcional RS-485, RS-232C bidireccional (segun version)

Velocidad de transmision

115200, 57600, 38400, 19200, 9600 y 4800 bauds

Numero de bits y paridad

8 bits sin paridad, 7 y 8 bits paridad “even”, 7y 8
bits paridad “odd”

1.1.4 Opciones entradas/salidas

4 entradas digitales

ViLow = 0.8V; Vinigr = 2V; Vivax = 30V

4 salidas digitales

Salidas de “open colector”; Voow = 0.5V
VOHIGH = VEXT - 12V, IILOW =200mA (max)
Rango Vexr = 5V — 24V

Salida analdgica

Salida con separacién galvanica, DAC de 16 bits
Salida tension: 0 —10.2V (nom.); carga > 1kQ
Salida corriente: 0 — 20.5mA; resistencia bucle<500
Q

1-1
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Introduccién

1.1.5 Alimentaciéon

Conexion a la red

230 VAC +10%, 50 Hz, 6 W max.("
100-240VAC, 50/60Hz, 15W max.®

Fusible

250 V, 100 mA fusién lenta™
250V, 3.15A fusion lenta®

Alimentacion DC (opcional para IP65)

7.5V ... 15VDC, nominal 12V.
Fusible externo 500mA

1.1.6

Condiciones de funcionamiento y datos mecanicos

Rango de temperatura de operacién

-10°C a 40°C

Limite de temperatura

-25°C a 70°C

Tamafio 282 x 158 x 71 mm (version INOX)
282 x 159 x 75.5 mm (version ABS)
Peso 1.85kg (version INOX)
1.1kg (versién ABS)
Montaje Sobre mesa, soporte

" Fuente alimentacion 230V

@ Fuente alimentacion Universal

1-2
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Introduccién

1.2 Teclado

El teclado, situado en la parte frontal del equipo dispone de 6 teclas.

Las funciones principales de estas teclas son las siguientes:

Teclas

Estado normal

Setup

Salida de cualquier operacion

Subir un nivel

Puesta a cero

Mover hacia la izquierda
(Cursor)

Adquirir tara

Mover hacia la derecha
(Cursor)

Cuenta piezas

Aumentar un digito
(Cursor)

Totalizacion

Disminuir un digito
(Cursor)

KA A AN

Imprimir ticket

Confirmar un valor
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13

Display e informacion luminosa

El indicador consta de un display principal y siete indicadores luminosos. La
disposicion se puede ver en la figura 1.3.1

Display Principal

Leds Rango—| Leds estado. Leds pesaje
() () =) =) —_ ) —_
Npes 7] YEr ko
Max.1[]
el ]
Mex.2[ |
o2 |
c € Min
Figura 1.3.1 Disposicion display e informacién luminosa
1.3.1 Funcionalidad
Indicador Significado
NET Tara
| | Indicacion estable
>0< Cero
PCS Modo cuenta piezas
3 Suma
R1/R2 Situacién del rango
1-4
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Introduccién

1.4 Etiqueta de caracteristicas e identificacién metrolégica

Esta situada en la parte posterior del indicador, como puede observarse en la figura
1.4.1. Es una etiqueta de seguridad donde aparecen reflejadas las caracteristicas del aparato
y un espacio reservado para los valores y marcas metroldgicas.

Figura 1.4.1 Disposicion etiqueta de caracteristicas e identificacién metrolégica

1-5
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Introduccién

1.5 Mensajes de error
Display principal Posible causa Primeras actuaciones
E rr ﬂ Bascula no esta vacia Retirar peso de la bascula

Err |

Averia del EEPROM

Contactar con su servicio técnico

Err ¢

Averia de la memoria de datos

Contactar con su servicio técnico

La sefial de sense de la célula es
demasiado baja

Verificar conexionado de célula. Si es de
4 hilos, verificar conexionado de puentes
del SENSE(ver 5.1)

AdL_Err

Error de ADC

Comprobar el conector y cable de la
célula de carga

AdC_FAL

ADC averiado

Contactar con su servicio técnico

Peso en la bascula supera la
capacidad maxima. Sefal de entrada
supera el rango maximo

Retirar peso de la bascula
Comprobar instalacion

Senfal de entrada inferior al rango
minimo

Comprobar instalacion

El peso en bascula es inferior al peso
minimo para impresion

Colocar un peso superior al peso minimo
de la bascula (ver 3.3.6)

Verificar que el valor MAX es correcto

E~--CHF No se cumple: MA\j( <100000
Modificar DIV para cumplir la relacion
Verificar que el valor DIV es correcto
E rr d ’ No se cumple: MAX <100000 — d - -
\ Modificar MAX para cumplir la relacion
Verificar que el valor MAX1 es correcto
E rr C H P I No se cumple: MAX1 <100000 — d - -
1 Modificar DIV1 para cumplir la relacion.
Verificar que el valor DIV1 es correcto
E rr d ’ } No se cumple: MAX1 <100000 — d - -
1 Modificar MAX1 para cumplir la relaciéon
MAX?2 Verificar que el valor MAX2 es correcto
No se cumple: <100000
ErrLHAPC P 2 Modificar DIV2 para cumplir la relacién
Verificar que el valor DIV2 es correcto
E~r-d 2 No se cumple:  2%2 400000
2 Modificar MAX2 para cumplir la relacion

El valor de cero entrado no es valido
para estos parametros

Modificar el valor de cero

Alimentacion insuficiente

Verificar alimentacion

El numero maximo de calibraciones
esta alcanzado

Contactar con su servicio técnico

No esta conectado a la red

Conectarlo a la red

El fusible esta fundido

Cambiar el fusible

Indicador averiado

Contactar con su servicio técnico

Registro no encontrado

El'ID entrado no esta en la
memoria DSD
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Introduccién

C__ Cu ) Se ha encontrado el ID pero la
£ 00 Registro DSD corrupto informacion esta corrupta
C__ -C Error hardware. Péngase en
Err 65 Fallo de la placa DSD contacto con su Servicio Técnico
c__ .:5 Error indeterminado leyendo Pongase en contacto con su
[ registro DSD Servicio Técnico
Hasta que no haya pasado el
— — periodo de tiempo seleccionado
e B Memoria DSD llena para que se pueda borrar un
registro, no se permitira grabar otra
operacion
E_ (] Fallo en el reloi El reloj de la placa DSD no
i~ 0o ! funciona o no esta configurado
C__ oo Fallo en el procesado de los datos.
e JJ Error de Watchdog Contactar con el servicio técnico

Error en el parametro entrado

Aparece este error cuando
editamos el Ticket ID y ponemos un
valor superior a 65535

o

|
A
o
oA
(R

La placa DSD no funciona

Mensaje de error que aparece al
arrancar el dispositivo, si la placa
DSD no funciona. Péngase en

contacto con su Servicio Técnico

1.6 Mensajes informativos

Display Descripcion Informacion
O L ! . Introduccion correcta de la
o Entrando en modo NO-Protegido contrasefia
Al realizar el ajuste del SPAN, si el
e = Ajuste de linealidad activado parametro LIN esta activado, el
- mensaje se mostrara unos
segundos
P e Mensaje de aviso que aparece al
JEConCC Falta poner en hora el reloj arrancar eI_ 'dlsposmvo sila
. : configuracién no es correcta. Ir a
[ g T Oy (mensajes alternativos) configuracion del reloj y ajustar la
b g o R 9 1y 8

fecha y la hora

Grupo
Campesa

Balanzas y basculas



Introduccién

1.7 Mantenimiento

1.71 Sustitucion del fusible

Si al encender el indicador el display no se ilumina, la causa mas probable es que el
fusible no funcione correctamente.
Cambie el fusible segun se describe a continuacion.

a. Desconecte el indicador con el interruptor que se encuentra en la parte posterior y
desenchufe el equipo de la toma de corriente.

b. Desconecte el cable de alimentacion de la parte posterior del equipo.

c. Version INOX: Extraiga el fusible estirando de la pequefia lengiieta que tiene el
portafusibles que se encuentra en la parte posterior del equipo.
Versién ABS: Extraiga el fusible desenroscando el portafusibles que se encuentra en la
parte posterior del equipo.

d. Cambie el fusible dafiado por uno nuevo segun las especificaciones que se pueden ver
en el apartado 1.1.5.

e. Cierre el portafusibles y conecte el equipo.

Si el aparato esta configurado como IP 65 cambie el fusible segun se describe a
continuacion.

Desconecte el indicador desenchufando el equipo de la toma de corriente.

Desmonte la tapa trasera del equipo mediante los tornillos que la sujetan.

Extraiga la carcasa protectora del fusible que se encuentra en la fuente de alimentacion.
Extraiga el fusible estirandolo con cuidado

Cambie el fusible dafiado por uno nuevo segun las especificaciones que se pueden ver
en el apartado 1.1.5. y vuelva a colocar la carcasa protectora

Cierre el equipo y conecte el equipo.

P20 TO

—h

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato sélo
debe ser abierto por personal cualificado.

1.7.2 Limpieza

a. Apague el indicador con el interruptor que se encuentra en la parte posterior y
desenchufe el equipo de la toma de corriente.
b. Limpie el indicador con un pafio limpio y seco.

ATENCION

¢ Nunca utilice alcoholes ni disolventes para limpiar el
indicador, puesto que estos productos quimicos
podrian danarlo.

o Evite que se introduzca agua en el indicador, podria
dafar los componentes electronicos.

1-8
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Introduccién

1.7.3 Rearmado EEPROM

/
En el caso que el display muestre @ nos indica que la EEPROM del equipo

esta averiada. En este caso, y si es posible, el equipo puede probar de arreglarla. Para ello

debemos pulsar las teclas e d y a continuacion introducir el cédigo de acceso. A
partir de este momento el equipo intentar arreglar la EEPROM. *
Una vez terminado el proceso, el equipo arrancara de nuevo. Si vuelve a aparecer en el

display E rr ” contacte con el servicio técnico ya que la EEPROM tiene una
averia irrecuperable. En el caso que el equipo vuelva a pesar, la EEPROM ha podido ser
recuperada, pero puede haberse producido pérdida de los datos de la calibracion de la
bascula, con lo que es necesario comprobar que ésta pesa correctamente.
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Operativa

2 Operativa

2.1 Encendido del indicador

El indicador se enciende al conectar el equipo a la red eléctrica y accionar el
interruptor que se encuentra en la parte posterior del equipo. En la secuencia de encendido se
mostrara un test del display en una secuencia de cuenta atras, la version de software, el
numero de serie del equipo, y por ultimo el numero de calibraciones realizadas.

C w] u]}
= EEEEIEE
B|8]|5|6|8|8(8
A ] Y
oo o] o] o
— =c —
= t=1 =2 =R =R =0 =
5[5(5]5]5/5]5
"l' ": “: LI' "1' “:_ "f Test de display en cuenta atras
021212121212
EIEIEIEIEIE
cle|2|2]2]2]c
TN IIEINE
U O A O A L
(il nlnnlnninn!
[ ) ) O ) Y
5 I 5 D 3 Version del programa
! E 3 Y 5 E, Numero de serie del equipo
- 1| 2] Numero de modificaciones en los
niL. NE [ 2 parametros protegidos
v'_ ~ l': llB E' 1] Checksum del software del equipo

Figura 2.1.1 Secuencia de encendido del indicador

Antes de utilizar el equipo es preferible dejarlo estabilizar un tiempo. Esto es
especialmente importante cuando se vaya a realizar una calibracion. En este caso es
aconsejable dejar estabilizar el equipo unos 30 min. Para evitar tiempos de calentamiento y
posibles condensaciones en caso de importantes cambios de temperatura exterior, el equipo
puede dejarse permanentemente conectado.

2.2 Introduccién de valores

Para utilizar algunas funciones del equipo, es necesario introducir valores numéricos.
Para ello se deben utilizar los cursores del teclado. Los de derecha e izquierda para
posicionarnos en el digito que queramos modificar y los de arriba y abajo para aumentar o
disminuir su valor.

21
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Operativa

2.3 Pesadanormal
Al cargar la plataforma, la indicacion del peso aparecera en el display.

2.4 Cero

El indicador dispone de un dispositivo manual de puesta a cero. Si se pulsa la tecla
cero, el indicador cogera el valor actual de peso como el cero del sistema.

Esta tecla actua en funcién de como hayamos definido el O-toP

. Operacioén:

25 Tara

2.5.1 Activar tara

Presionando la tecla tara, se coge el valor actual del indicador como tara. El led NET
se encendera.
Operacion:

o,

25.2 Desactivar tara

Para desactivar la tara en funcionamiento normal, es decir, con auto borrado de tara
en opcién ofF | se hade pulsar Exit y después la tecla de la tara introducida.
Operacion:

_)

Si el auto borrado de tara esta en om entonces la tara se desactiva automaticamente
si se cumplen las condiciones descritas en el apartado.

2.6  Imprimir ticket

Para imprimir un ticket se debe pulsar la tecla imprimir. Si el peso no supera las
divisiones introducidas en la funcion PRINT MIN, el display mostrara el mensaje

rec Prn
Operacion:

I

3

2-2
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Ticketn® 1

Bruto 100.0 kg
Tara 0.0 kg
Neto 100.0 kg

Figura 2.6.1 Ejemplo ticket

2.7 Cuentapiezas

Colocaremos un nimero conocido de piezas en la bascula, presionaremos la tecla
cuenta piezas e introduciremos el nimero de piezas que hay en la bascula. Se enciende el led
PCS. A partir de este momento el indicador sefialara la cantidad de piezas.

Operacion:

‘ —N° piezas— &~

Para salir de la funcién se debe pulsar la tecla Exit seguida de la tecla cuenta piezas.

2.8 Totalizacion

Esta funcion da la suma de diferentes pesadas y el nimero de pesadas que se han
acumulado. Para adquirir el peso actual sobre la bascula al sumatorio, se debe pulsar la tecla
sumatorio. Para poder ver el niumero de pesadas debemos pulsar de nuevo la tecla sumatorio
antes de perder la estabilidad. Si se pulsa de nuevo esta tecla, el display nos mostrara el total
acumulado. Si estamos en funcién cuenta piezas, nos dara la suma de las piezas.

Operacion:

Adquirir el peso actual sobre la bascula

Adaquirir el peso actual sobre la bascula y ver el nimero de pesadas acumuladas

ey,

Adquirir el peso actual sobre la bascula y ver el total de lo acumulado

ey

Para salir de esta funcion se debe pulsar Exit, seguido de la tecla sumatorio. El total
acumulado y el numero de pesadas se pondran a cero.

&
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Operativa

Cada vez que pulsamos @se ira imprimiendo un ticket donde se vera, en cada
pulsacion, el nimero de pesada y su correspondiente valor de peso.
Al salir de la funcién, se imprime el peso total acumulado.

La figura 2.8.1 muestra un ejemplo de ticket.

Ticket n°® 2
1- 100.0 kg
2- 200.0 kg
3- 300.0 kg
4- 400.0 kg
5- 500.0 kg
Total: 1500.0 kg

Figura 2.8.1 Ejemplo ticket

2.9 Aplicacién Pesa-animales/Check-weigher

La aplicacion pesa-animales/check-weigher permite realizar un proceso de pesaje en
tres etapas:

- etapa de espera

- etapa de lectura de peso (acopio de pesadas)

- etapa de muestra e impresion de resultados

Activacién mediante
tecla o comando extemo

Tlempo de espera  Tlempo de lectura peso  Tlempo de muestra
Pesaje normal ¢— Acopio DE PEsADAS [N —» Pesaje normal
E_dEL |, E_ACC LEdis |
Figura 2.9.1 Etapas Pesa-animales/Check-weigher

El proceso empieza pulsando la tecla ‘ o] (o bien mediante entrada
digital o comando RS-232 equivalente), segun se quiera un pesaje normal con impresion de
ticket o un proceso de totalizacion de peso. Una vez se activa el proceso la primera etapa es la
de espera, que se mantiene durante el tiempo programado E_dEL, tiempo durante el cual el
equipo no pesa. Una vez finalizada, empieza la segunda etapa, que dura el tiempo
programado £ _ACL, durante el cual el equipo realiza acopio de lecturas de peso (que no se
muestran), para finalmente realizar una media de peso de todo el intervalo de acopio de
pesadas, que imprime o totaliza. Esta media se muestra en el display en la tercera etapa
durante el periodo programado £ _d 5. Sise produce un error aparecera en pantalla el
mensaje Er~_ACL y no se calculara el valor de peso, estos errores pueden ser:

- Alinicio del proceso si el indicador esta en oliEr - o UndErLofd.
- Durante el ciclo de pesada si aparece LoU_bAk, Er-_rEF, Adl _Eq-, ADC_FAL.

2-4
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2.10 Setpoint

(Mend solo accesible una vez instalado el accesorio de Salidas Digitales)
Pulsando las teclas Exit y Tara al mismo tiempo se accede al menu donde se puede
introducir el peso con el que actua la salida seleccionada.
Operacion:

Dentro del nivel de valor podemos encontrar los parametros que se ven en la figura:

Valor (i)

Ll ]

i
4

112134

+

entrar valor numérico

+

Figura 2.10.1 Setpoint

Para moverse dentro del menu se deben utilizar los cursores. Para cambiar de nivel
las teclas Enter y Exit. Una vez seleccionado un parametro, si se desea modificar, pulsar la
tecla Enter e introducir el valor deseado mediante los cursores subir o bajar (A V) o elegir una
opcion (<€), segln corresponda. Para aceptar la eleccion pulsar Enter. Para salir del menu
sin realizar cambios se debe pulsar la tecla Exit.

Salir:

En el caso que el valor del parametro d_Lol 7 sea on entonces aparecera el
mensaje Lol (locked) y parpadeara tres veces, este parametro no se podra editar desde este
mend.

2.11 Comunicaciones

El equipo puede tener hasta dos puertos serie de comunicaciones Tx/Rx.
El comportamiento de los canales de comunicacién se configura en el menu de
configuracion.
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2111 Caracteristicas generales del control remoto

21111 Comandos de control remoto

El equipo puede ser controlado a través del puerto RS-232. Para esta funcién
tiene que estar configurado en el modo ‘DEMAND’.
Existen los siguientes comandos:
Peticion de peso en formato F4
Equivalente a las teclas EXIT + TARA
Peticion de peso con respuesta segun el formato seleccionado
Equivalente a la tecla PRINT
Reinicializacién del equipo
Equivalente a la tecla TARA
Equivalente a la tecla ZERO
Equivalente a la tecla
Equivalente a la tecla EXIT + £
Peticion de peso: El comando no requiere <CR>
STX, ENQ, ETX  Peticiéon de peso: El comando no requiere <CR>
SYN Peticion de peso con estabilidad. Si el peso no es estable, espera a mandarlo.
El comando no requiere <CR>
Programacion SETPOINTS: Permite cambiar el parametro VL(i) de la salida digital i ,
el punto decimal se coge del sistema.
En el caso de TYPE(i) = tREL o0 +%REL: VL(i) = pppppp/100 %.

LmMON-HTOTO>

Programar: [S [P [i [+ [p [p [p [p [p [p [p |

Consultar [S [P [i [? |
Devuelve el valor en el formato de programacién
Transmision de los datos en ASCII:

+: Signo: + valor positivo; - valor negativo
i Numero de la salida digital (1 - 4)
p: Peso (7 digitos)

Modo REMOTE: Permite cambiar la salida digital i, en el caso que esta

sea programada TYPE(i) = PC_Ctr
Actuar.  [XJOTi [x ]
Consultar: [X [O [? ]

Respuesta [X JO [0 J0 [0 [0 [Xa[Xs[Xo[X4]

Transmision de los datos en ASCII:

[ ndmero de la salida digital (1 - 4)

Xn: estado de la salida digital(n): 0 = OFF; 1 = ON
Leer entradas digitales: Permite leer el estado de las entradas digitales

Consultar: [X [1I [? ]

2-6
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Respuesta [ X [1 [0 [0 [0 [0 [X:i[Xo[Xs[X4]

Transmision de los datos en ASCII:
Xn: Estado de la entrada digital(n): 0 = Low; 1 = High

Consultar nimero de pesadas acumuladas:
Comando: SN

Respuesta  Numero de pesadas
espacio + 7 digitos ASCII (0’ ... '9")

D ININININ[N[N]N ]

Consultar peso total acumulado:
Comando: ST

Respuesta  Total peso acumulado
signo + 7 digitos ASCII (‘0 ... '9") sin punto decimal

[+ [p [pPp [P P[P ]P|

Consultar peso total y niUmero de pesadas acumuladas

Comando:  SQ longitud 6 bytes
Respuesta: Total peso acumulado y numero de pesadas

Longitud de la trama 8 bytes
- ler byte: direccion + offset (0x20)
ejemplo: direccion del equipo = 12:

valor ler byte = 12 + 32 = 44 (simbolo ASCII: “,")
- 29, 3%y 4° pyte: peso acumulado en pseudo-binario, offset = 0x20
ejemplo: peso totalizado = 458901
2° byte high-nibble = 4, low-nibble = 5:

valor byte = 4*16 + 5 + offset = 64 + 5 + 32 = 101 (simbolo ASCII: ‘A’)
3° byte high-nibble = 8, low-nibble = 9:

valor byte = 8*16 + 9 + offset = 128 + 9 + 32= 169 (simbolo ASCII: ‘®’)
49° pyte high-nibble = 0, low-nibble = 1:

valor byte = 0*16 + 1 + offset = 33 (simbolo ASCII: I")
- 5°,6°y 7° byte: niUmero de totales en pseudo-binario, offset = 0x20
ejemplo: peso totalizado = 000005
5° byte high-nibble = 0, low-nibble = 0:

valor byte = 0*16 + 0 + offset = 0 + 0 + 32 = 32 (simbolo ASCII: ' ")
6° byte high-nibble = 0, low-nibble = 0:

valor byte = 0*16 + 0 + offset = 0 + 0 + 32 = 32 (simbolo ASCII: ' ")
7° byte high-nibble = 0, low-nibble = 1:

valor byte = 0*16 + 5 + offset = 0 + 5 + 32 = 37 (simbolo ASCII: '%")
- 8° byte: final trama CR (0x0d, 13 decimal)

2-7
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2.11.1.2 Formatos de los bloques de datos

Formato F1:
[<STX> [POL _ [ppppppp [U [oIN [s]T]

Formato F2:
[ TPOL  [nnnnnnn [T ]

Formato F3:
[<sTX> [ [ [0 [ [POL [nnnnnnn [ <ETX> [T ]

Formato F4:
[POL [ aaaaaaa [T ]

Formato F5:
[<STX> [ [POL [nnnnnnn [<ETX> [T |

Formato F6:
Para repetidores de peso UTILCELL. Se transmite el contenido del display en
hexadecimal.
[ b7 | D6 | D5 | D4 [ D3 | D2 | D1 [Status|] T |

cadificacion digito:
bit 7: segmento DP &
bit 6: segmento A
FI
G

bit 5: segmento B
bit 4: segmento C
bit 3: segmento D

|
bit 2: segmento E
bit 1: segmento F E I I C
bit 0: segmento G ——
D

codificacion estatus:
bit 7: totalizacién activado NP
bit 6: rango 1 (R1)
bit 5: rango 2 (R2)
bit 4: cuenta piezas activado
bit 3: tara prefijada (PT)
bit 2: ZERO
bit 1: NETO
bit 0: ESTABLE

Formato F7:

[<STX>  [Estado [POL [ppppppp [T ]
El estado se obtiene al sumar a 0x20yex, l0s valores de los leds de estado

encendidos:
Bruto= 0x01ex Cero= 0x08ex
Neto= 0x02pex Estable=0x20pex

Formato F8:

[ <sTX> [ POL [ ““ ] ppppppp | ‘ ‘] Unidad [ Unidad [ ‘‘ | Modo [Modo [ “* | T |
UNIDAD: kg = ‘KG’ MODO: Bruto= ‘BR’
Ib ="Ib’ Neto= ‘NT’
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Formato F9:
Lppppppp [T |

Formato F10:
[ <STX> [ <STA> | ppppppp| T ]

<STA>: status, 1 caracter: "+" peso positivo
" peso negativo
" peso inestable

Formato F11:
[ <sTx> [*“[*“[*“[ POL | ppppppp| T |

Formato F12:
[ <STX> [ <STA> |  ““ | peso [T]

<STA>: status, 1 caracter: "S" peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal - 6 digitos
con punto decimal - 7 digitos

Formato F13:

[<sTX> | “* [ <STA> | peso [T]
<STA>: status, 1 caracter: "S" peso estable
"N" peso no estable
peso: sin punto decimal - 5 digitos

con punto decimal - 6 digitos

Formato F14:
-longitud de la trama 6 bytes
-ler byte: direccion + offset (0x20)
ejemplo: direccion del equipo = 12:
valor ler byte = 12 + 32 = 44 (simbolo ASCII: ',")
-2° byte: high-nibble de total, low-nibble signo + offset (0x20)
ejemplo 1: no hay totales = 0; peso positivo = 1:
valor byte = 0*16 + 1 + offset =0 + 1 + 32 = 33 (simbolo ASCII: 'I')
ejemplo 2: hay totales = 1; peso negativo = 0:
valor byte =1 * 16 + 0 +offset = 16 + 0 + 32 = 48 (simbolo ASCII: '0")
posibles valores:

Peso Totales Valor 2° byte
positivo no hay 0x21
positivo hay 0x31
negativo no hay 0x20
negativo hay 0x30

-30, 4°y 5° byte: peso neto en pseudo-binario, offset = 0x20
ejemplo: peso neto = 009894
3° byte high-nibble = 0, low-nibble = 0:

valor byte = 0*16 + 0 + offset = 0 + 0 + 32 = 32 (simbolo ASCII: '0")

2-9

Grupo
Campesa

Balanzas y basculas



Operativa

4° pyte high-nibble = 9, low-nibble = 8:

valor byte = 9*16 + 8 +offset = 144 + 8 + 32 = 184 (simbolo ASCII: ‘©’)
5° byte high-nibble = 9, low-nibble = 4:

valor byte = 9*16 + 4 + offset = 144 + 4 + 32= 180 (simbolo ASCII: {’)
-6° byte: final trama CR (0x0d, 13 decimal)

Definiciones:

<S8TX> Start of Text (ASCII 2)
<ETX> End of Text (ASCII 3)
<ENQ> Enquire (ASCII 5)
<SYN> Synchronous Idle (ASCII 22)
<CR> Carriage Return (ASCII 13)
<LF> Line Feed (ASCII 10)
‘e Espacio
‘0’ Caracter ‘0’
1 Caracter ‘1’
PPPPPPP Peso, 7 digitos
nnnnnnn Peso neto, 7 digitos
aaaaaaa Salida filtrada del convertidor analogico/digital, 7 digitos
POL Polaridad:

o Peso >0

Peso <0
U Unidades:

K kg

T t

G g

L Ib

‘e 0z, sin unidad
GIN Bruto/Neto:

G Bruto

N Neto
S Status:

‘e Peso valido

M Peso no estable

(6] Sobrecarga

| Valor peso no valido
T Terminacion:

CR

CR +LF

ET + CR

ACK  (ASCII 6)
NAK  (ASCI 21)

2.11.2 Protocolo RS-232

Comunicacién entre dos equipos, punto a punto, con una distancia maxima de
enlace de 15m.

El formato del protocolo se puede ver en el siguiente cuadro:

Se pueden utilizar todos los comandos que se encuentran en el apartado 2.11.1.1.

2-10
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2.11.3 Comunicaciones en red (RS-485)

(Para aplicacién con accesorio Entradas/Salidas)

Comunicacién entre varios equipos (maximo 100) en un BUS con una distancia de
enlace maxima de 1200 m.

El indicador SMART solo puede hacer de SLAVE teniendo como direccién un valor de
1a99.

Las tramas de peticion del master y la respuesta de los slaves tienen los siguientes
formatos:

Peticion del master:
[ # [dd] [ crR |

|_ Terminacion (CR fijo)
Comando

Direccion (2 bytes decimal, ver)
Start peticion master

Respuesta del slave:
[ < [dd ] | TERMIN |

l— Terminacién

Respuesta
Direccion(2 bytes decimal)
Start respuesta slave

La respuesta puede ser de tres tipos:

Datos Se recibié el comando de peticion y se responde.
ACK Se recibié el comando y se ha entendido
NAK Se recibié el comando pero no se ha entendido.

2.12 Operaciones automaticas puertos RS-232

Cuando la opcion MODO (E5PE) de la configuracion de los puertos RS-232 de
recepcion / transmision (Tx/Rx) sea ALto, Abtok ! o Altoko entonces el indicador esta
configurado para realizar operaciones automaticas en uno de los puertos o en ambos.

Los valores a configurar para las operaciones automaticas son £ 1996 y bAnd.

La operativa es la que se puede observar en la figura 2.12.1: el valor del peso neto va
aumentando hasta que se llega al valor consignado (£~ {39Er) en el tiempo T1. Una vez el
peso es superior a £~ 199Er, haya estabilidad y haya pasado el tiempo definido en dEL se
producira la operacién automatlca Esto sucede en T2. A partir de T3 el peso pasa por
debajo del valor de £r 1956~ pero el sistema automatico no se reactivara hasta que se
cumpla: Peso neto < bAnd. Esto sucede en T4.
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Peso ¢
tr 199
T1 T2 T3 ‘T4 Tlemp;
+—dEl—

Figura 2.12.1 Operaciones automaticas

2.13 Repetidor de peso

Para hacer operar el indicador como un repetidor de peso, se debera activar en la
configuracion del equipo. Una vez activado el aparato solo funcionara como repetidor de
otro indicador que se debera conectar segun las especificaciones del apartado 4.10. Para
que la comunicacién entre los dos aparatos sea posible se deberan configurar los
siguientes parametros de ambos equipos:

Nota: Debemos configurar el indicador como modo STREAM (5k).

La configuracion como indicador y como repetidor puede realizarse tanto en el puerto
de comunicaciones SEr 1AL 1, como en el puerto de transmision SE- ALC.

Si la comunicacién no se realiza con éxito, aparecera una li nea de segmentos en el

display( )
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3 Instalacion

3.1 Medidas
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3.2 Soporte fijo

Soporte basculante para montaje en pared, techo, estructura, etc.

Figura 3.2.1 Montaje soporte fijo
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3.3 Etiqueta unidades

Contiguo al display principal, estan serigrafiadas las unidades por defecto (kg). Se
suministran adhesivos para superponer con diferentes unidades.

Unidades: g, t, Ib, oz, ton, N, kN y una etiqueta vacia.

Figura 3.3.1 Etiqueta unidades
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3.4 Montaje IP65

(Solo disponible en version INOX)
Para realizar las conexiones precisas en el indicador IP65 (ver 4.3), se debe desmontar la
placa trasera e introducir cada uno de los cables de conexion por el racord asignado
apretando cada uno de ellos para asegurar el cierre. Si alguna de las conexiones no se
realizase, no perforar el interior del racord.

Cada uno de los cables, una vez pasados por el racord, debe hacerse pasar dos veces
por el interior de las ferritas circulares que se adjuntan.

Figura 3.4.1 IP 65
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4 Descripcion de los conectores

= Célula de carga
RS-232

SERIAL 1

4.1 Conector de célula

Para conectar la célula de carga al indicador debe utilizarse un conector SUBD-9
macho aéreo. En ese conector se soldaran los cables de la célula segun tablas adjuntas. Para
la conexion en 6 hilos se recomienda puentear los pins 1-6 y 5-9 con el fin de doblar la
superficie de contacto de los hilos de alimentacion.

PIN SENAL Cédigo célula UTILCELL
Conector SUB-D 9 1
Macho aéreo 6 EXC + Verde

2 Sense + Azul

7 SIG + Rojo

3 Malla -
Asignacidn de pins 8 SIG- Blanco
Vista lado soldadura 4 Sense - Amarillo

g EXC - Negro

Tabla 4.1.1 Asignacién de PINS 6 hilos

En el caso de utilizar cable de conexion de 4 hilos se deben puentear en el conector
aéreo los pins 1-6-2 (EXC+ y SENSE+) y 4-5-9 (EXC- y SENSE-).

PIN SENAL Cédigo célula UTILCELL
Conector SUB-D 9 1
Macho aéreo g EXC + Verde
7 SIG + Rojo
3 Malla -
- — - 8 SIG- Blanco
Asignacion de pins 4
Vista lado soldadura 5 EXC - Negro
9

Tabla 4.1.2 Asignacion de PINS 4 hilos

4-1
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411 Sistema de precintado del conector de célula

El precintado del conector de célula se realiza mediante una etiqueta
adhesiva autodestruible al arrancado tal y como se muestra en las figuras 4.1.1.1.

- o —
o wuo n@ =)

Precinto-

Figura 4.1.1.1 Precintado del conector de célula

4.2 Conectores de comunicaciones

4.21 Conector RS-232 SERIAL 1
El conector del indicador es un SUB-D 9 Macho.

Conector SUB-D 9 P1IN SE'_\IAL
Hembra aéreo > 3D
3 TxD
4 N
Asignacion de pins S GND - -
Vista lado soldadura 7 RTS (Solamente.dlspt’)nlble
con placa Multiopcion)

Tabla 4.2.1.1 Asignacion del conector RS-232 SERIAL 1

4-2
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4.3 Conexiones IP65

Para las conexiones del indicador IP65 se deben utilizar los racords que se

encuentran en la parte posterior del equipo y realizando las conexiones como se indica en
la figura 4.3.1.

CONEXION DC

+12VDC——
MASA ——

CONEXION 230 V/50 Hz
X _ TOMA DE TIERRA
N
L
FUSIBLE
CONEXION
CONEXION CELULA SERIAL 1y SERIAL 2
1 7 1
L] L1l ]|
6668688 05]5665]8 & b b 8|o0apt
<
4 o{[™o SEEEE5656
J0f[o000000|rsE 8! oo o o oo0o o0
s el g IiEE 8¢
5o of o o 2f] o RM9
Pt Ul 501
R (©(0) 2 oo 8%
w07 ©93 IR i e
c106 c1o7 <& @ 1Sq C501 €502 C504 88 nQ“ﬁm
o n ﬁnnw"m% = 288 [ 0404
R105 R106 @ © oo o% D102 P2 O 33 o
rio 888 % % 57 DOO [ feke s
0 R222 ° €200 212 58 92 caor
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+ + o [ ° 2200 0 0700 bA0T i
T A R— !100000! ©
©JP7

Figura 4.3.1 Conexién IP 65

ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA
Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
ser manipulado sdlo por personal cualificado y con la
corriente desconectada.
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ADVERTENCIA-RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Por haber riesgo de descarga eléctrica, el aparato debe
tener conectada la carcasa a la toma de tierra.

En el caso de cable de conexion de 4 hilos se deben de puentear los pins 4-7 (EXC+
y SENSE+) y 5-6 (EXC- y SENSE-).

Conexién Célula 6 hilos Conexioén Célula 4 hilos
PIN SENAL | Cédigo célula UTILCELL PIN SENAL | Cédigo célula UTILCELL
1 SIG + Rojo 1 SIG + Rojo
2 SIG- Blanco 2 SIG- Blanco
3 Malla - 3 Malla -
4 Sense Azul 56 | EXC- Negro
5 Sense - Amarillo 4-7 EXC + Verde
6 EXC - Negro
7 EXC + Verde
Tabla 4.3.2 Asignacién de PINS
RS-232 SERIAL 1 RS-232 SERIAL 2
PIN SENAL PIN SENAL
1 TxD 3 GND
2 RxD 4 TxD
3 GND 5 RxD

4.4

Tabla 4.3.3 Asignacién de PINS a los puertos serie

Conexién Multiopcion

(Sélo disponible en la version INOX)

4-4

T~ =
[®
| RS-232

Célqla de carga
‘ SERIAL 1

5 @ G 1
® f o |
|
- 1
E/S Digit./Analog

Figura 4.4.1 Conectores
Multiopcion
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4.5 Conector RS-232 SERIAL 2
El conector del indicador es un SUB-D 9 Macho.

Conector SUB-D 9 PIN SENAL
Hembra aéreo
2 RxD
3 TxD
Asignacion de pins
Vista lado soldadura o GND

Tabla 4.5.1 Asignacion del conector RS-232 SERIAL 2

4.6 Conector entradas/salidas digitales y analégicas, y RS-485

El conector del indicador es un SUB-D 25 Macho.

ENTRADAS DIGITALES
PIN SENAL
5 IN1
18 IN2
6 IN3
19 IN4
4 GND
SALIDAS DIGITALES
Conector SUI?,-D 25 PIN SENAL
Hembra aéreo 9 Vext
O‘Koooooooooooooj‘lg) 10 D-OUT1
000000000000 22 D-OUT?2
- — - 11 D-OUT3
AS|gnaC|on de pins 23 D-OUT4
Vista lado soldadura 2 GND
SALIDAS ANALOGICAS
PIN SENAL
2 V+
3,15 V-
1 1+
14 I-
RS-485
16 DATA +
17 DATA -

Tabla .6.1 Asignacion del conector entradas/salidas digitales y analdgicas, y RS-485
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4.7 Conexi6n Multiopcion IP65

Para las conexiones del indicador Multiopcion IP65, ademas de las conexiones del
IP65 (ver 4.3) se deben realizar las conexiones que se indican en la figura 4.7.1.

El puerto SERIAL 2 estara conectado al bornero X500 de la placa CPU y el puerto
SERIAL 1 estara conectado a la placa Multiopcién. Para instalar la placa Multiopcién, se deben
configurar los jumpers de la placa CPU como muestra el apartado 4.9.

DATA+
DATA- :I RS-485

I+

/l_ Salidas Analogicas
V+
% -

Entradas Digitales Alimentacion General

ER

e col -

A-B RTERVIOFF
B-C RTERMON

GND

[ —————— N4

Vext
D-0UT 1 7]

D-0UT2 | o igas Digitales

D-0UT 3
D-0UT 4 CONEXION PARA VERSION CON CONECTORES
Tx 3 J1:RS-232 SERIAL1

J2 : No utilizado

Poprr AP PP PP 997933

|

Rx RS-232 SERIAL1
RTS
GND

A-B RTS [
B-C RTSSERALT OV

4P2
A-B RS-485 ON
5.0 R85 FF

Figura 4.7.1 Conexién Multiopcion IP 65

4.8 Jumpers cambio RS-232/RS-485 para Multiopcién

El puerto SERIAL 1 se puede configurar como RS232 o RS485. Para escoger la
salida, en la placa multiopcion, se ha de situar el jumper JP2 segin muestra la figura
4.8.1.

P4
A-B RTS OFF
B-C RTS-SERALT ON

Jp2
A-B RS-485 ON
B-C RS-485 OFF

JUMPER CAMBIO RS-232/RS-485
C B A

2 EO

RS-485 ON

A-B
B-C RS-485 OFF

Figura 4.8.1 Posicion Jumper RS-232/RS-485

pr Grupo
¥ Campesa

Balanzas y basculas



Descripcion de los conectores
Posicion de Jumpers RS-232 para Multiopcion

Conectar los jumpers J503-1 y J503-2 tal como indica la figura 4.9.1.
oooooougs

J501 J500
0000000/5 7w o 2000 0000]
10[0000000RE @ %

TPS @
[m}

s o
2o of
b
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e
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&on ] o
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8 — 2
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© €206 @ koo © C205 4504
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Figura 4.9.1 Posicion de Jumpers
4.10 Conexion Repetidor

Para comunicar el indicador con el repetidor se utilizan los conectores de
comunicaciones RS-232 de ambos equipos conectados de la siguiente forma:

La programacion del equipo para funcionar en modo repetidor se encuentra en el
apartado (ver 2.13)

Conector SUB-D 9 INDICADOR REPETIDOR
Hembra aéreo
1 5 PIN SENAL PIN SENAL
oSl
6 9 3 TxD 2 RxD
Asignacion de pins
Vista lado soldadura 5 GND 5 GND
Tabla 4.10.1 Asignacion de la conexion Indicador-Repetidor.
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